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Zelarlldj:‘daki Ulusal Su ve Atmosfer Arastirmalar
Enstitiisiinden (NIWA) bir grup arastirmac, derin

Uzunlugu 180 santimetre
kadar olabilen kut burunly
kc’jpekbahgt, simdiye kadar
kesfedilmis parladigi bilinen
en buyuk omurgali. Arastirmacilar
ona "igikl dev kopekbaligr" diyor.

Biyoliiminesans,
biyokimyasal bir siirec

sonucunda canlilarin
ISIk {iretmesi
anlamina geliyor.

sularda yasayan iic képekbalidi tiiriiniin karanlikta
par:layabildigini kesfetti. Arastirma Yeni Zelanda’nin
dogusunda, Biiyiik Okyanus’un yaklasik 1000 metre
derinligindeki okyanus tabaninda yapild. Sonucta burada
gcilsayan Kiit burunlu, kara karinii ve giiney fener kabugu
kopekbaliklari olmak {izere tic tiiriin biyoliminesans
yoluyla isima yaptiklary ortaya ¢ikti. Bu tiirlerin

yasadidi ve alacakaranlik olarak adlandirilan béige
okyanusun 200-1000 metre derinlikleri, giines lsml'armm
ulinsabildigi son nokta olarak biliniyor, Arastirmacilar
k?pekballklarmm avlarina yaklasirken asadidan ’
goriilebilecek gélgelerini gizleyebilmek amaciyla karin
blgelerinden i1sik lirettiklerini diisiiniiyor.
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Okyanusun En Derinlerinde Bile Yiizebilen

Robot Salyangez Baligs

Okyanusun sig noktalari kolaylikla
arastinilabilirken, artan basing nedeniule

¢ok derinlerinden bilgi toplamak zorlasiyor.
Cin’de bulunan cesitli enstitiilerden bir grup
arastirmaci da okyanuslarin derinliklerinde
arastirma yapabilmek i¢in yumusak bir robot
balik gelistirdi. Bu robotun tasarimnda
Biiyiik Okyanus’ta bulunan ve diinyanin bilinen
en derin noktasi olan Mariana Cukuru’'nda

yasayan hadal salyangoz balidindan esinlenildi.

Boyu ZZ, eniyse uiizgecleriyle beraber 28
santimetre uzunlugunda olan robot baligin
calismasi icin gereken elektronik donanim,
salyangoz baliginin kemik yapisinda oldugu
gibi kiiciik parcalara ayrilarak robotun
cesitli yerlerine yerlestirildi. Bu sayede
robotun okyanusun derinliklerindeki yiiksek
basinca dayanikl héle geldidi belirtiliyor.
Tasarlanan robot balik sirasiyla bir basing
odasinda, yakinlardaki derin bir gélde,
Giliney Cin Denizi’'nin derinliklerinde ve son
olarak da Mariana Cukuru’nda test edildi.

Testler, robotun okuanusun derinlerindeki
basinca dayanabildigini ve iyi bir bicimde
ylizebildigini gésterdi. Arastirmacilar, bu
robotun gelecekte tasarlanabilecek yiiksek
yapay zekall, becerikli ve zor sartlara
dayanabilen robotlar icin esin kaynadi
olabilecegini diisiiniiyor.
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