Birlesik Krallik’ta bulunan Southampton ve Edinburgh E . z&has
liniversitelerinden bilim insanlar ortak bir calisma Slhle h . 'hda’)
yaparak gériiniimii denizanasini andiran esnek bir G
su alti robotu gelistirdi. Kauguktan bir basi ve sekiz
uzantisi olan bu robot, iic boyutlu yazic kullanilarak r lleh

liretildi. Bu robotun gdrevi, su altinda bulunan ve RObot
olduk¢a hassas yapida olan mercan resiflerini ya

da arkeolojik bélgeleri tespit etmek, gerektiginde
onlari onaracak girisimlerde bulunmak. Robotun
orta kismindaki piston hareket ettiginde uzantilari
da acilip kapanarak hareket ediyor. Béylece
¢ok az enerjiyle, cok miktarda su
basincina neden olarak su altinda
tipki bir denizanasini andiracak
bicimde yiizebiliyor. Robot bu
Gzelligivle siradan pervaneli
bir su alti aracindan

10 ila 50 kat daha etkili

bir bicimde calisabiliyor.

ABD’de bulunan Harvard Universitesinden bilim insanlari, disaridan herhangi bir

kontrol olmadan es zamanli hareket edebilen bir robot balik siiriisii gelistirdi.

Siiriiye Blueswarm, siiriideki her bir robot balidaysa Bluebot adi verilirken, yapilan

calisma da gectigimiz giinlerde Science Robotics adli

bilimsel bir dergide yaymland.. Uzerlerine ..
yerlestirilen iki kamera ve ii¢ led 1sik ‘Ghﬁt Edeb"’g o
sayesinde her bir robot balik, ydniinii -‘“a (o 4
tespit edebiliyor. Bu robot balik . (’\‘ *
siiriisiiniin GPS ve internet <

erisiminin olmadid, 09
insanlarin ulasamadigi é‘

ya da ulasmalarinin (Q
tehlikeli olabilecedi

alanlardaki su alti \\\b
arastirmalarinda %ﬁ
biiyiik yarariar
sadlayacagi
diisiindiliiyor.
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