Ben ve arkadasim
iker Helvacioglu
ilkégretim
okulundan bu yil
mezun olduk.
Bilimle cok
ilgileniyor ve
derginizi izliyoruz.
Derginizdeki
deneyleri ve bizden
yapmamiz istediginiz
seyleri elimizden geldigi
Slcude yapmaya
calstyoruz. Derginizin Mart
sayisinda bizden bir robot yapmamizi
istemistiniz. Bu, benim icin harika bir seydi.
CUnky, insanin dus gucunu kullanarak
ortaya bir Grin ¢cikarmasi ve bu Grdnu
arkadaslarnyla, okuluyla, dilesiyle paylasmasi
cok guzel bir seydir. Bu robotu yapmak
istedigimi arkadasim
llker Helvacioglu'na
sdyledim. O da boyle
seylerle ilgilendigi icin
bana yardim etti ve
okulumuzun da
destediyle projeyi
olusturup bitirdik.

Dogrusunu isterseniz
ik baslarda
robotumuzla ilgili
olarak aklimizda
degisik seyler vardi.
Fakat is uygulamaya
gelince, her sey
degisti. Ama
arkadagsimla birlikte
tum zorluklann
Ustesinden
gelecektik.

Robotumuzu timuyle artik malzemelerden
yaptik. Bu dedigimi sizlere sdyle aciklayaym:
Edremit klicUk ve sirin bir yer. KUguk bir
sanayi merkezi var. Bu sanayi merkezinin
arkasi hurdalik. Hurdalikia bisikletler, bisiklet
parcalarn ve demirler var (Burada herkes
ulagimini bisikletle saglyor). Durum boyle
olunca biz de robotu bisiklet
parcalarnndan yaptik.
l hangi yerde
yasamiglarsa, o cagin ve o

Bilim adamlarni bilirsiniz,
onlar hangi cagda ve

yerin olanaklanndan yararlanmiglardir. Bizim

yaptigimiz da bu.

Artik anlatmaya baslayalim. Robotumuzu
yapabilmek icin kaynak makinesine ve
kaynakeiya intiyacimiz vardi. Cinka, kaynak
yapmak ve bazl teknik ayarlan yapmak icin




bir baydgun yardmina gereksinimimiz
vardi. Bu i icin bir agabey bize
yardimei oldu. Once robotu
ayakta tutacak iskeleti
olusturabilmek icin bacaklarni ve
ayaklarnni yapmaya basladik.
Ayaklannin altina koymak icin
metal bir daire bulduk. Bir araba
parcasi olan bu parca gergekten
cok agirdi ve tasimakta ¢cok gucluk
cektik. Ama yilmayacaktik. Hem
daha isin basindaydik. Dairenin orta
kismi delikti. Bu delik, ileride kablolan
gecirmek icin gerekecekti. Daha sonra,
sandalye ayaklannin yapiminda kullanilan
demirlerden aldik. Basladik bunlari
temizlemeye. Temizieme isi hem zevkli hem
de yorucuydu. Parcalann Uzerindeki yagi
temizleyebilmek icin tiner kullanmamiz
gerekiyordu. Tiner kokusundan
etkilenmemek icin bu isi agik havada
yaptik. Sonra, demir parcalarni
agabeyin de yardimiyla belirli
uzunluklarda kestik. Bu is de bitince,
demir parcalarnni dizlerimizinkine
benzer bicimde bukiuk (elbette
kaynak makinesi ve agabeyin
yardimiyla). Daha sonrabu demirler
daire bigimindeki pargaya
kaynakladik. Kaynaklarken vidalanabilir
olmasina dikkat etffik. Cunkd, rebefumuzun
sOkulebilir ve tasinabilir.olmastai-istiyorduk, Bu
demirlerin iki yanina da demir kaynakiadik.
Bunu, demirleri vicuda fufturabilmek igin
yaptik. Robotumuzun bacaklarnni
tutturdugumuz demir halkanin alfina
tekerlekler taktik. Robotumuzu iple 'cekerek
bu tekerlekler Uzerinde ilerletebiliyoruz.

Hurdaliktan plastik bir deterjan ficist.alip
temizledik. Temizlerken savas alanindan
cikmis gibiydik. CUnku sinisiklam olmustuk.
Kuruduktan sonra ficinin agzini kestik ve
testere yardimiyla iki esit parcaya bdlduk.
insaat malzemeleri satan bir dukkandan
sofben baglantilannda kullanilan esnek, Qri-
metalik renkli borulardan satin aldik. Bunu
kol ve bacaklar olusturan demirlerin
gdérunmesini dnlemek icin kullandik. Figi
parcalanni ve gri borulan bir kenara koyduk.
Cunku, ileride isimize yarayacakt.
Robotumuzun hareket etmesini saglayacak
olan teknik bdélumleri olusturmaya karar
verdik. Bu konu Uzerinde dusinmeye
baslayabilirdik. Sonunda disli ¢arklarla

yapmaya karar verdik. Disli carklar ve
bisiklet gdbegdi alip mekanizmnayi
olusturmaya basladik. Iste bu bOIUMU hic
sevmiyorum. Cunku bizi ¢cok ugrastirdi.
Mekanizmay! kurduktan sonra, dikdértgen
bir cerceve yapftik. Bu cerceve,
robotumuzun organlarnni, yani digli carklarini
tutuyor. Bunu, suna benzetiyorum.
Vicudumuzdaki organlar havada asili
durmuyorlar. Omegin, gégus kafesimiz onlan
bir arada tutuyor. Bunun yani sira,
vicudumuzda organlar arasinda iyi bir
iletisim var. Bunu, dolasim ve sinir sistemi
sagliyor. Bizse bu iletisimi misina ve bisiklet
teli yardimiyla sagladik.

Robotumuzun kollar yukarn kalkip iniyor,
basiysa iki yana donebiliyor. Elbette
biz teli cekince bunlan yapabiliyor.
Kollar ve bas hareket ederken
tikir tikir ses cikmasini istedik ve
bunu da digli ¢arklarin
merkezine bukulmus bir demir
koyarak hallettik. Bundan
sonra, énceden bir kenara
ayirdigimiz ficilann ve gri
borularn kullaniimasina sira
geldi. Ficiy1, bas ve kollarin
hareketini saglayan
mekanizmayi gizlemek icin, gri
borularysa kol ve bacaklan érimek
icin kullandik. Hareketi saglayacak olan
bisiklet tellerini kumandaya bagladik.

—Kumanda yerine, bir bisiklet gidonu ve
gidona-bagdl olan fren sistemini kullandik.

Normalde freni sikhgimizda bisiklet durur;
ancak biz freni sikiigimizda robotumuzun
hareket etmesini saglayacak bir
mekanizra kurduk. Boylece freni
siktigimizda, robotumuzun kollar ve basi
hareket ediyor.

Robotumuzun bir baska ézelligi daha var:
Fotograf cekebilmek. Robotumuzun goégus
kismnina:6zel bir kabin yapip fotograf
makinemizi icine monte ettik. Misina, "V*
biciminde kivirdigimiz bir demir parcasi ve
bir yay yardimiyla robotumuza fotograf
gektirebiliyoruz. Robotumuzu kumas ve
boyalarla stsledik. Bulasik eldiveninden el
yapip icine demir ve pamuk koyduk. Basini
da karpuz bicimindeki bir avizeden yaptik.
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