Yorulmayan ls Arkadaslar:
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Hi¢ yorulmadan, gece gundiz calisir hatta hafta sonu tatiline
bile ihntiya¢ duymazlar. En agir kasalari kolayca tasi; en karmasik
montaj islemlerini ustaca hallederler. Ustelik bunlari yaparken

bir damla ter bile dokmezler. Kimlerden mi bahsediyoruz? Tabii ki
endustriyel robotlardan!

Endustriyel robotlar, fabrikalarda Gretim amaciyla
kullanilan 6zel robotlardir. Uretim alanlarinda

pek ¢cok robot bir araya getirilerek surekli igleyen
sistemler olugturulur. Bu sistemlerdeki robotlar
hem kendi baglarina ¢aligabilecek hem de birgok
igi birlikte yapabilecek gekilde programlanabilir.



' kaynak iglerinde robotlar tercih

"Endastriyel robotlar gogunlukla
insan sagligina zarar verebilecek
ya da slrekli yapildiginda yorucu
olabilecek igler i¢in tasarlanir.
Ornegin malzemeleri birlegtirmek igin
kullanilan Gretim ydntemlerinden biri
kaynak yapmaktir. Kaynak yaparken
ortaya ¢ikan kivilcimlar insanlara
zarar verebilir. Bu nedenle bluyuk

edilir. Arabalar boyanirken ortaya
¢tkan bazi gazlarin solunmast insan
sagligina zararl oldugundan yine

|, bu tar iglerde robotlardan yararlanilir.
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Caligirken yorulmadiklari
icin dikkat gerektiren
igleri yuksek hassasiyetle
yapabilirler. Bu da
uretimdeki hata oranini
en aza indirir. Bdylece
ortaya ¢ikan GrGnler

\ gavenle kullanilabilir.

| Ornegin arabalarda ya da
i ucaklarda emniyetli bir

gekilde seyahat edilebilir. |
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Paketleme, etiketleme,
GrGnleri (st Gste
dizme, kontrol ve

test stregleri gibi
iglemler de endustriyel

robotlardan sorulur.
insanlarin yaparken
stkilabildigi ya da uzun
slre ayni pozisyonda
durduklart igin bel ve
diz rahatsizliklarina yol
acabilen igleri oldukga
hizli bir gekilde

tamamlarlar. ’ ' .
Uranleri duzenleyen bir robot \

— - Endastriyel robotlar

= : yaptiklari iglere gore
farkl bigimlerde
tasarlanir. En yaygin
turlerden biri olan eklemli
robotlar, insan kolunu
andiran bir tasarima ve
bircok ekleme sahiptir.
Bu eklemler, robotlarin
farkl yénlere kolayca
hareket edebilmesini
saglar.
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@ i@ )) calisan eklemli robotlar
Bir diger yaygin endlstriyel
robot tr( de silindirik robotlar.
Bu robotlarin tabaninda déner bir
eklem ve en az bir kayar eklem
bulunur. Bdylece yukari-agagt

ve iceri-digart hareket edebilir,
dar alanlarda bile ¢aligabilirler.

Karekodu akill
cihaziniza okutarak
Lo silindirik bir robotun

e '&"é nasil ¢aligtigini
e, % izleyebilirsiniz.




Peki vizir vizir igleyen bu robotlar
nasil kendi kendilerine ¢aligiyor,
yapacaklari igi nereden biliyor?

Bu sorularin yaniti arandiginda robotlarla insanlarin
bircok ortak noktasi oldugu goralar. Ornegin tipki
insanlar gibi robotlarin da kollart ve eklemleri var.
Hatta robotlar da bir “beyne” sahip! Tabii onlarin
beyni insanlarinki gibi degil birer bilgisayar.

EndGstriyel robotlar da diger robotlar gibi
bilgisayarla programlanir. Programlama slrecinde
robotun 6grenmesi gereken iki temel gey vardir.
Bunlardan ilki robot pargalarinin gitmesi gereken
yerler yani pozisyonlar, digeriyse robotun bu
pozisyonlar arasinda hangi adimlari izleyecegidir.
Mahendisler bu agamalardan baglayarak
endUstriyel robotlarin beynini Gdeta yazar ve
onlari kendilerine uygun iglerle gérevlendirir.

- Elektrikler

gitse de biraz
dinlensek!
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