Yapay Sinir Hiicreleri Celistirildi

ABD’deki bir grup miihendis, gercek sinir kullanildidi cesitli ayaitiar tasarlad bile.
hiicreleriyle iletisim kurabilen yapay sinir Gelecekte yapay sinir hiicreleri sayesinde
hiicreleri gelistirdi. Yillardir bu konudaki pek cok giyilebilir teknolgji liriiniiniin
denemelerin 6niindeki en biiyiik engel, canli gelistirilebilecegi ve islevini kaybetmis sinir
ve yapay hiicrelerdeki elektrik geriliminin hiicrelerinin yenilenebilecedi belirtiliyor.

farkl degerlerde olmasiydi. Canli
hiicrelerde yogun islemler icin bile
diisiik gerilim dederi yeterli olurken
yapay sinir hiicrelerinde bu miimkiin

olmuyordu. Bu ¢calismada gelistirilen - ' X

yapay hiicreler, canli olanlarinkine ¢ok f' -~ ’
yakin elektrik gerilimi olusturabiliyor. e ol ’ |
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birbiriyle uyumlu ¢alisabiliyor.

Yapay hiicrelerin elektrik
liretebilmesini saglayan bileseni, bir
bakteri tiiriinden elde edilen protein

Canli sinir hg ini
teller. Arastirmacilar bu tellerin o ‘uc_re'e””‘” arasinda kurulan
lleTisimin temgilt gosterimi

!(ijciik Su Boceklerinden
Itham Alan Robot

Suyun iizerinde yiiriimek bazi canlilar icin ¢ok basit.
Ornegin ayaklarinda yelpaze benzeri yapilar bulunan
bir su bécedi tiirii bunu kolaylikla yapabiliyor.
Ayaklarindaki bu yapi suya deddiginde yanlara
dogru aciiyor ve yiizey alanini genisletiyor. Béylece
bdcek ayaklarini bir kayik kiiregi gibi kullanip suyun
lizerinde ilerleyebiliyor. Sudan ¢iktidindaysa yapi
geri kapaniyor. Ustelik bu siirec kaslarlia kontrol
edilmiyor, kendiliginden gerceklesiyor.

Bilim insanlari yelpaze benzeri bu yapinin
cok sayida kiiciik, dikensi, tiiy benzeri
seritlerden olustugunu kesfetti.
Sonrasinda bdcedin ayaklarindan
ilham alarak kiiciik bir robot
gelistirdiler. Ustelik gelistirdikleri
robot, bu yapinin bulunmadidi
diger robotlardan daha keskin
Su bsceklerinin déniisler yapabiliyor ve tek hamlede

ayaklarindaki daha uzak mesafeye gidebiliyor.
yelpaze benzeri yapi
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